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	1.
	Thông tin học phần:

	
	Tên học phần:
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	Mã số:
	MET501

	
	Thời lượng:
	2(1,5-0,5)

	
	Loại:
	Bắt buộc

	
	Trình độ đào tạo:
	Thạc sĩ

	
	Đáp ứng CĐR:
	1, 3, 4, 5

	
	Học phần tiên quyết:
	Không

	
	Giảng viên biên soạn:
	Giảng viên, TS. Huỳnh Lê Hồng Thái

	
	Bộ môn quản lý:
	Kỹ thuật tàu thủy

	

	2.
	Mô tả:

	
	Học phần cung cấp kiến thức cơ bản về dao động trong kỹ thuật gồm các chủ đề: Dao động tuyến tính hệ một bậc tự do; Dao động tuyến tính hệ nhiều bậc tự do; Dao động hệ phi tuyến; Tính toán dao động trong kỹ thuật; Phương pháp tính độ bền động lực học máy móc, thiết bị động lực; Tính độ bền máy móc, thiết bị động lực; Thực nghiệm chuẩn đoán các dạng hư hỏng thường gặp của các thiết bị động lực.

	

	3.
	Mục tiêu:

	
	Trang bị cho người học kiến thức cơ bản về lý thuyết dao động và các phương pháp tính toán dao động trong kỹ thuật. Tính toán độ bền động lực học máy móc và các thiết bị động lực ô tô, tàu thủy. Trang bị kiến thức về chẩn đoán các dạng hư hỏng thường gặp trong quá trình sử dụng các thiết bị động lực.

	

	4.
	Kết quả học tập mong đợi:

	
	Sau khi học xong học phần, học viên có thể:

	1)
	Thiết lập được các mô hình toán học phù hợp với đối tượng khảo sát

	2)
	Tính toán độ bền động lực học máy móc động lực.

	3)
	Sử dụng được các thiết bị thí nghiệm và phần mềm hỗ trợ cho việc thực nghiệm và tính toán các thiết bị động lực ô tô, tàu thủy.

	4)
	Phân tích và đánh giá được các kết quả tính toán và thực nghiệm.



	5.
	Nội dung:

	TT
	Chủ đề
	Nhằm đạt KQHT
	Số tiết

	
	
	
	LT
	TH

	1.

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.


	Dao động tuyến tính hệ một bậc tự do

Những khái niệm cơ bản

Dao động tự do hệ tuyến tính 

Dao động cưỡng bức hệ tuyến tính 

Tham số dao động hệ tuyến tính một bậc tự do.

Phương pháp gần đúng xác định tần số dao động
	1, 2
	3
	0

	2.

2.1.

2.2.
2.3.
2.4.

2.5.
	Dao động tuyến tính hệ nhiều bậc tự do 
Phương trình dao động

Phương pháp tính dao động hệ tuyến tính nhiều bậc tự do

Tham số dao động hệ tuyến tính nhiều bậc tự do

Dao động hệ 2 bậc tự do

Dao động hệ 3 bậc tự do  
	1, 2
	3
	0

	3.

3.1.

3.2.
3.2.
3.2.
	Dao động hệ phi tuyến

Phương trình dao động

Phương pháp chung tính toán dao động hệ phi tuyến

Dao động tự do hệ phi tuyến

Dao động cưỡng bức hệ phi tuyến
	1, 2
	3
	0

	4.

4.1.

4.2.

4.3.


	Tính toán dao động trong kỹ thuật
Các phương pháp tính toán dao động trong kỹ thuật

Tính độ bền máy móc thiết bị trang bị động lực
Một số bài toán ứng dụng
	1, 2, 3
	10
	3

	5. 

5.1.

5.2.

5.3.
5.4.
	Chẩn đoán hư hỏng hệ động lực máy
Các nguyên nhân gây hư hỏng chi tiết máy
Hệ thống các thiết bị đo

Phân tích tín hiệu dao động
Thực nghiệm xác định hư hỏng các chi tiết máy

	3, 4
	3
	5
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	7.
	Kiểm tra và Đánh giá:

	TT
	Hình thức kiểm tra, đánh giá
	Nhằm đạt KQHT
	Trọng số (%)

	1.
	Tiểu luận
	1,2,3,4
	20

	2.
	Thực hành/Thí nghiệm
	3, 4
	20

	3.
	Thi kết thúc học phần (vấn đáp)
	1, 2, 3, 4
	60
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