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	2.
	Mô tả:

	
	Học phần nghiên cứu các vấn đề về động lực học của ô tô bao gồm các chủ đề: Động lực học hệ thống động lực ô tô; Động lực học ô tô; Khảo sát một số trường hợp đặc thù khi ô tô chuyển động.

	

	3.
	Mục tiêu:

	
	Trang bị kiến thức về lý thuyết và tính toán động lực học động cơ, hệ động lực, bánh xe và tổng thể ô tô, trong đó có khảo sát trường hợp ô tô đứng yên và cả việc tính ổn định khi ô tô chuyển động. Trên cơ sở đó để giải quyết các vấn đề chuyên môn liên quan đến tính toán động lực học các trang thiết bị ô tô.

	

	4.
	Kết quả học tập mong đợi:

	
	Sau khi học xong học phần, học viên có thể:

	1)
	Tính toán động lực học hệ động lực và ô tô. 

	2)
	Sử dụng một số phương pháp xác định các thông số động lực học.

	3)
	Khảo sát, đánh giá một số trường hợp đặc thù khi ô tô chuyển động.

	
	

	5.
	Nội dung:

	TT
	Chủ đề
	Nhằm đạt KQHT
	Số tiết

	
	
	
	LT
	TH

	1.
1.1.
1.2.
1.3.
1.4.
	Động lực học hệ thống động lực ô tô
Các nguồn động lực.
Hệ thống truyền lực.
Điều khiển hệ thống động lực.
Phương pháp xác định các thông số động lực học.
	1, 2
	8
	0

	2.
2.1.
2.2.
2.3.
2.4.
	Động lực học ô tô
Khí động học ô tô.
Động lực học bánh xe.
Động lực học ô tô theo các phương.
Các yếu tố ảnh hưởng đến tính năng động lực học của ô tô. 
	1, 2
	10
	0

	3.

3.1.
3.2.
	Khảo sát một số trường hợp đặc thù khi ô tô chuyển động.
Ô tô quay vòng.
Sự phanh ô tô
	3
	5
	14
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	7.
	Kiểm tra và Đánh giá:

	TT
	Hình thức kiểm tra, đánh giá
	Nhằm đạt KQHT
	Trọng số (%)

	1.
	Tiểu luận
	Bảo vệ
	40 %

	2.
	Thi kết thúc học phần
	Viết
	60 %
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