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ĐỀ CƯƠNG HỌC PHẦN
	1.
	Thông tin học phần:

	
	Tên học phần:
	ĐỘNG LỰC HỌC MÁY

Dynamics of  Machinery 






	
	Mã số:
	MET501

	
	Thời lượng:
	2 (1,5–0,5)

	
	Loại:
	Tự chọn

	
	Trình độ đào tạo:
	Thạc sĩ

	
	Đáp ứng CĐR:
	1,2,4,5

	
	Học phần tiên quyết:
	Không

	
	Giảng viên biên soạn:
	PGS. TS. Phạm Hùng Thắng 

	
	Bộ môn quản lý:
	Chế tạo máy


	2.
	Mô tả:

	
	Dao động tuyến tính hệ một bậc tự do, Dao động tuyến tính hệ nhiều bậc tự do, Dao động hệ phi tuyến, Tính toán dao động trong kỹ thuật, Phương pháp tính toán độ bền động lực học thiết bị cơ khí.


	3.
	Mục tiêu:

	
	Trang bị cho học viên các kiến thức cơ bản về động lực học máy, áp dụng lý thuyết động lực học máy trong thiết kế - chế tạo máy công tác và tạo khả năng phát hiện nguyên nhân – xây dựng giải pháp đảm bảo an toàn cho các công trình kỹ thuật cơ khí.


	4.
	Kết quả học tập mong đợi: 

	
	Sau khi học xong học phần, học viên có thể:

	1)
	Áp dụng lý thuyết động lực học máy trong thiết kế, chế tạo, sử dụng các máy công tác phục vụ sản xuất của ngành kỹ thuật cơ khí nói chung và cơ khí nông nghiệp nói riêng.

	2)
	Xây dựng các giải pháp kỹ thuật để nâng cao độ tin cậy và hiệu quả sử dụng của hệ thống cơ khí theo quan điểm động lực học.


	5.
	Nội dung: 

	TT
	Chủ đề
	Nhằm đạt KQHT
	Số tiết

	
	
	
	LT
	TH

	1

1.1

1.2

1.3

1.4

1.5

1.6

1.7
	Dao động tuyến tính hệ một bậc tự do

Những khái niệm cơ bản

Dao động tự do hệ tuyến tính không cản

Dao động tự do hệ tuyến tính có cản

Dao động cưỡng bức hệ tuyến tính không cản

Dao động cưỡng bức hệ tuyến tính có cản

Tham số dao động hệ tuyến tính một bậc tự do.

Phương pháp gần đúng xác định tần số dao động
	1
	6
	0

	2

2.1

2.2

2.3

2.5

2.6
	Dao động tuyến tính hệ nhiều bậc tự do

Phương trình dao động

Phương pháp chung tính toán dao động hệ tuyến tính nhiều bậc tự do

Tham số dao động hệ tuyến tính nhiều bậc tự do

Dao động hệ 2 bậc tự do

Dao động hệ 3 bậc tự do  
	1
	4
	0

	3

3.1

3.2

3.3

3.4
	Dao động hệ phi tuyến

Phương trình dao động

Phương pháp chung tính toán dao động hệ phi tuyến

Dao động tự do hệ phi tuyến

Dao động cưỡng bức hệ phi tuyến
	1
	4
	0

	4
4.1

4.2

4.3

4.4
	Tính toán dao động trong kỹ thuật

Phương pháp chung tính toán dao động trong kỹ thuật

Tính dao động xoắn của hệ trục

Tính dao động uốn của cơ hệ kỹ thuật

Sử dụng các phần mềm tính toán dao động trong kỹ thuật
	1
	5
	3

	5

5.1

5.2

5.3

5.4

5.5
	Phương pháp tính toán độ bền động lực học thiết bị cơ khí.

Tải tác dụng trên thiết bị kỹ thuật cơ khí trong tính toán độ bền động lực học

Phương pháp chung tính toán độ bền động lực học thiết bị cơ khí. Tính toán độ bền động lực học thiết bị cơ khí chịu tải tác dụng dài hạn có chu kỳ. Ví dụ minh họa

Tính toán độ bền động lực học thiết bị cơ khí chịu tải tác dụng ngắn hạn. Ví dụ minh họa

Các giải pháp nâng cao độ tin cậy và tính kinh tế hệ thống cơ khí trong sử dụng
	1, 2
	5
	3


	6.
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	7. 
	Kiểm tra và Đánh giá: 

	TT
	Hình thức kiểm tra, đánh giá
	Nhằm đạt KQHT
	Trọng số (%)

	1
	Tiểu luận (Bảo vệ)
	1,2
	40

	2
	Thi hết học phần (Viết)
	1,2
	60


	Giảng viên biên soạn:

	Họ và tên
	Chức danh, học vị
	Chữ ký

	Phạm Hùng Thắng
	PGS. TS
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